Kendimiz Yapalim

de motor milinin yiizlerce kez donmesi mimkin olur.
Piyasada mandren adiyla sahilan badlanti parcas: yar-
dimiyla disli carklann cevirme koluna badlantisi ko-
layca yapdabilir,

DC motorun mill, cevirme kolu yardimiyla 1000
1500 devir/dak. gibi yiksek hizlarda ddndinildi-
glinde motor uclanndan dlcilen gerilim 3-5 ¥ seviye-
lerine ulasabilir. Kullamlan motorun tinine gire -
ks gerilimi daha yiksek dejerde de olabilir. Firga
kollektir diizenedi sayesinde jeneratbriin ¢ikis gerili
mi dodrultulmus halde oldujundan ilave bir dofrul
tucy devresine gerek kalmaz. Uygun giicte bir motor
killanilirsa jeneratir gkisindan 0.3-0.54 seviyesinde
akim cekilebilir. leneratirden abom cekildidi esnada
kg geriliminde ve devir sapisinda bir miktar diksis
gizlenir. Aym zamanda mekanizmay cevirmek de
zorlasir.

Adim motoru

Adim motoru (step motor), elektronil sektdnin
de yaygm olarak kullanilir. Genellikle hassas konum
kontroli gereken uygulamalarda, Grnedin yatay ve
ditsey eksende harekete ihtiyag duyan robotik uygu-
lamalaninda terdh edilir. Yazo, disket sirtici gibi
efekdronik chazlar icerisinde de bulunur, Adm mo-
torlart Gzl yapilan sayesinde cok kicik acilarla ha-
reket etme yetenedine sahiptir. Adin motoru kullan-
larak bir robot kolu istenilen acilarla dondirilebilir.
Grnedin adim sayist 200 olan bir adm motoru, 1.8
derecellk hassasiyetle dinis yapabilir. Sekil 10°da
cesithi tip adm motorlan gérdliyor.
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Sekil 10: Admn molory gesitler

Adim motorunun ic vapsandaki sanmiar ve cok
futuply miknates ise sekil 11'de gorihiyor. Rotor sa
bit miknabistan olestudu icin bu tir motorda bilezik,
firga veya kollektdr yapiss bulunmaz.

ekl 11: Advm matorunum i yaps:

Kullanitan adim motorunun tiridne gére kablo sa-
yisi &, 5 veya 6 adet olabilir. ki kutuplu (bipolar)
motorlarda birbirinden bagmmsa bobin ciftier] buly:
nurken, tek kutuple (unipolar) motorlarda bobinlerin
birer ucu ortak v olarak desan cikanbr. Sekil 12'de
gindlen 5 ve 6 kablolu motorlar unipolar, 4 kabloh
motor se bipolar tirde.
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4 kablolu 5 kablolu 6 kablolu

Sekil 12: Kablo baglantilan

Bir adm motorunun asil gbrevi hassas kontrol is-
lemleri gerceklestirmek olsa da elekirik uretiminde
adim motorfan rahathkla kullamlabilir. DC motorlar.
dan farkh olarak, cok digik devir sayilannda bile
yilksek gerilimler Gretebilir, Omedin, bir DC jenera-
torin kullanilabilir sevivede gerilim dretmesi kin
1000-1500 devir/dak. gibi yiksek helara ckmak
gerekirken, adim motorlan fle 200 devir/dak. hizda
bile hayli yilksek gerilimler dretilebilir. Bu Gzellifi ile
herhangi bir disli kutusu veva makara sistemi kullan-
madan jenerator yapma imkam verir. Sekil 13'de g&-
ritlen ¢evirme kolu ile motor mill sankyede 2-3 kez
cevrildiginde, dretilen abternatif gerilimin tepe dede
ri 35V seviyesine ulasabilir.

Sekil 13 Cevirme kolu montaj

Adum motorunun glist AC oldugundan, dodru
akamla calesan cihazlan cabistrabilmek icin uygun bir
elektronik devre kullanmak gerekir. Elektronik dev-
re, alternatif gerilimi dodrultmaya ve istenirse biyik
kapasitell bir kondansattni sarj etmeye yarar. Kapa-
site defjeri 1000uF olabllecedi gibi 0. 1F veya IF da
olabilir. Elektronik devre semasi, kullanilan adim mo-
torunun tek kutuplu veya iki kutuplu olmasina gore
farkhiik gosterir. Sekil 14'de 4 ve 6 kablolu mator-
lar igin kullamimas: gereken dofniltucy devreler go-
rifliiyor.

Sekil 14: Dogruttuce devreler
Devre badlantisini dodru sekilde yapabilmek icin
Gncelikle adim motorunun uglarm tespit etmek gere:

kir. Bu is bir obm-metre yardimivla kolayca vapilabi-
lir. Ohm-metrenin problan, adm motorunon herhan
i T kablosuna dokunduruldudunda diisik direng
girilivorsa o uglar bobin udanm gosterir. Cok yiik-
sek direnc goriliyorsa uclar arasinda fiziksel baglan-
1 clmadifii anlasilir. Boylece birkag Slgiim neticesin:
de uc tespiti tamamlanir,

Adm motoru kullamilarak kolayca elektrik Greti
lebilmesi, giizel bir uygulama yapma firsaty da verir,
Motorun miline sekil 15'deki gibi bir pervane badla
mrsa, jeneratbrin drettil gerilim riizgar siddetiyle
orantili olur,

Adim moton

Sekil 15: Rinzgar gii

Cikis geriliminin 10-15V kadar yiiksek olmasi
Icin sekil 16'da géirdlen gichi bir adim matoru kulle-
milabilir. Boyvlece disik devir saplannda yiksek
akam saflayabilen basit ve verimli bir riizgar gild
gerceklestirmek mimkiin olur,

Sekil 16: Kare kesilli adim motoru

Sekil 17'de 2 adet kalem pili garj eden bir riz-
gar jeneratiril goniliyor,

Sekil 17: Adum motorl rirgar jenerating
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